Лекция 2 

Классические    критерии   принятия   решений в       условиях неопределенности и риска
2.1 Минимаксный критерий (ММ-критерий)

2.2  Критерий Севиджа  (S-критерий)

2.3 Критерий Байеса-Лапласа (BL-критерий)

2.4 Расширенный минимаксный критерий

2.1 Минимаксный критерий (ММ-критерий)
 Этот критерий использует оценочную функцию, соответствующую позиции крайнего пессимизма:
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то есть множество оптимальных решений  Е0    определяется соотношением 
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Выбранные  таким образом варианты полностью исключают риск. Однако, это достоинство стоит некоторых потерь.  Применение ММ-критерия бывает оправдано, если ситуация   характеризуется параметрами:
– о возможности появления состояний 
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 ничего не известно;
– решение реализуется один или очень малое число раз;
– необходимо исключить какой бы то ни было риск.

2.2 Критерий Севиджа  (S-критерий)
 Оценочная функция критерия Севиджа  имеет вид:
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и множество оптимальных вариантов решения строится следующим       образом:  
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Для понимания величины     
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  ее нужно трактовать как дополнительный выигрыш, если вместо варианта 
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 в состоянии 
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 выбрать другой, оптимальный для этого состояния результат.

Условия для применения критерия Севиджа также же как и для        ММ-критерия.

2.3 Критерий Байеса-Лапласа (BL-критерий)
Пусть 
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– вероятность появления внешнего состояния   
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, тогда для критерия Байеса-Лапласа оценочная функция примет вид:
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то есть 
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 Применение критерия рекомендуется, если ситуация характери​зуется следующим образом:
– вероятности появления состояний 
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 известны и не зависят от        времени;
– решение реализуется (теоретически) бесконечно много раз;
– для малого числа реализаций решения допускается некоторый риск.

2.4. Расширенный минимаксный критерий
 При использовании данного критерия используются некоторые понятия теории вероятностей и теории игр.
Основным здесь является предложение о том, что каждому из п возможных внешних состояний 
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 соответствует вероятность его   появления 
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 : 0 ≤ 
[image: image18.wmf]j

q

≤1;  
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Сформируем из n вероятностей 
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 вектор 
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 и обозначим через 
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 множество всех n-мерных вероятностных векторов. Вы​бор       какого-либо варианта решения  
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 приводит, при достаточно час​том применении   
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, к среднему результату  
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Если же теперь случайным образом с распределением вероятностей       р = (
[image: image26.wmf]m

m

W

p

p

p

Î

)

,...,

,

2

1

  смешивать m вариантов решений 
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, то в результате получим среднее значение
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В реальной ситуации вектор q = (
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), относящийся к вне​шним состояниям  
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, бывает, как правило, неизвестен. Ориентируясь применительно к значению e(p,q) наименее выгодное распределе​ние q состояний 
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 и добиваясь, с другой стороны, максимального увеличения e(p,q) за счет выбора наиболее удачного распределения р вариантов решения 
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 получают в результате значение,  соответствующее расширенному           ММ-критерию:
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Таким образом, расширенный МM-критерий может быть применен в це​лях нахождения наивыгоднейшего распределения вероятностей на мно​жестве решений, когда в многократно воспроизводящейся ситуации ничего не известно о вероятностях состояний  
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.
 Поэтому предпола​гается, что распределение вероятностей является наименее выгодным для ЛПР.
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